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Para convertir un Multiplo N6 normal de forma que se pueda usar con Python usando
el médulo duinobot, es necesario instalar un firmware en el robot.

Describiremos como instalar el firmware usando Lihuen GNU /Linux.

Primero es necesario instalar algunos paquetes que permitiran descargar y hacer fun-
cionar nuestra version modificada de DuinoPack:

$ su
# apt—-get install git

$ git clone https://github.com/Robots-Linti/v1.2.git duinopack

También es necesario descargar el firmware N6Firmata también desde GitHub:

$ git clone https://github.com/Robots-Linti/n6firmata.git

Finalmente ejecutar DuinoPack (IDE Arduino modificado):

$ ed duinopack/linux/DuinoPack.vl.2.Linux/
$ ./arduino

Abrirn6firmata/StandardFirmataN6/StandardFirmataNé6. ino desdeel IDE
DuinoPack.

Y seleccionar el tipo de tarjeta “Duinobot.v1.x” en el menti Herramientas—>Tar jeta
como se ve en la figura 1.
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Figura 1: Seleccionar Tarjeta

Desconectar las pilas del robot y conectar su placa con la PC usando el cable USB y
prender el robot. Una vez conectado seleccionar el puerto serie al que esté conectado, el
puerto tendra un nombre como /dev/ACMO, /dev/ACMI, etc...
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Figura 2: Seleccion del puerto al que esta conectada la placa

Luego hacer upload de StandardFirmataN6.ino.
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* Firmata is & generic protocol for communicating with microcontrol
* from software on a host computer. It is intended to work with

* any host computer software package.

*

* To download a host software package. please clink on the followin
* to open the download page in your default browser.

*

* http fff] rmata thﬁ 1k ADown Qad

*

/*

Copyright {C)} 2006-2008 Hans-Christoph Steiner, a11 rights resery
Copyright (C} 201@-2011 Paul Stoffregen. &11 rights reserved.
Copyright {C) 2009 Shigeru Kobayashi. &11 rights reserved.
Copyright {C} 2008-2011 Jeff Hoefs. &11 rights reserved.

This library is free software: you can redistribute 1t and/or
modify it under the terms of the GNU Lesser General Public
License as published by the Free Software Foundation: either
wergion 2.1 of the License, or (at your option) any later version,

See file LICEWSE.txt for further informations on licensing terms. ¥
[

Figura 3: Upload

Si todo sale bien el IDE DuinoPack muestra un mensaje que dice “Found programmer”
en la parte inferior de la pantalla.
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Figura 4: Indicador de que el upload se realizé con éxito



